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RESOLVER FARA PERII 37RT

CARACTERISTICI TEHNICE:

Tensiune de alimentare
Frecventa

Tensiune reziduala
Curent de intrare
Defazaj

Raport de transformare
Primar

Eroare electrica

Numar de poli

Moment de inertie rotor
Greutatea

Rezistenta rotor
Rezistenta stator

4 Vrms/7KHz

7 (kHZ]
max.20mV
max.35 mA
max.70

0.5 10%

rotor
max.40([min.arc]
2

20g* cm 2 NOM
66g+5%

22 (0] +10 %
75(Q) *5%

Albastru

Produsul este executat in conformitate cu cerintele standardelor
SR EN 1SO 9001: 2008 ; SR EN ISO 14001:2005; SR OHSAS 18001:2008

Produsul nu pune in pericol viata, sanatatea, siguranta

si nu produce un impact negativ asupra vietii
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RESOLVERUL

Masinile electrice speciale traductoare sunt componente ale
sistemelor automate cu o structura asemanatoare masinilor electrice,
dar cufunctie de traductor de unghi.

Ele sunt alcatuite din doua armaturi concentrice rotor si stator, realizate
din tole din aliaje magnetice moi, FeSi sau FeNi. Pe rotor se dispune un
bobinaj monofazat iar pe stator unul bifazat, axele celor doua faze fiind
decalate cu 90 grade electrice. Pe rotor se dispune un bobinaj
monofazatiar pe stator unul bifazat, axele celor doua faze fiind decalate
cu 90 grade electrice. Marimea de intrare este unghiul cu care se
deplaseaza rotorul in raport cu o pozitie de referintd. Ele sunt
alimentatein curent alternativ, iar marimea de iesire este o tensiune sau
un ansamblu de tensiuni, care au o anumita dependenta in raport cu
unghiul deintrare.

in functie de modul de lucru, resolverele sunt de doud tipuri:
emitatoare sireceptoare.

Resolverul emitator

Acesta este alimentat pe infasurarea rotorica in curent alternativ iar la
bornele celor doua faze statorice se obtin doud tensiuni, una
proportionala cu sinusul iar cealalta cu cosinusul unghiului facut de axa
rotoruluiin raport cu o pozitie de referinta.

Pozitia de referinta se numeste pozitie de zero electric. Pentru a realiza
precizii bune ale acestor traductoare bobinajul se realizeaza astfel incat
inductia magnetica in intrefier sa aiba o variatie aproximativ
sinusoidala.

Alimentarea bobinajuluirotoric se poate realizain doua moduri:

- prin contacte alunecdtoare
- printransformator rotativ cu raport de transformare constant.

Pentru a cunoaste unghiul cu care rotorul s-a deplasat in raport cu
pozitia de referinta se poate procedain mai multe moduri.

Cel mai uzual dintre acestea, implementat in circuite integrate
specializate, calculeaza raportul dintre tensiunile pe cele doua faze ale
statorului. Acest raport este egal cu tangenta sau cotangenta unghiului
respectiv.

Resolverul receptor

Resolverul receptor are aceeasi constructie ca si cel emitator, dar
functionarea sa este oarecum inversain raport cu acesta.

Alimentarea traductorului se realizeaza pe stator cu doua tensiuni, una
proportionald cu sinusul, iar cealaltd cu cosinusul unui unghi. in rotor se
induce o tensiune alternativa de aceeasi frecventa cu tensiunile de
alimentare. Daca se deplaseaza rotorul cu unghiul n raport cu pozitia
dereferinta tensiuneaindusa labornele sale devine zero.

in prezent resolverele cele mai folosite in diferite sisteme automate
sunt cele emitdatoare. Un mare numar de resolvere este folosit Tn
motoarele fara perii, unde resolverul furnizeaza informatia despre
pozitia unghiulara a rotorului cu magneti permanenti.

Erorile unghiulare ale resolverelor sunt cuprinse intre zeci de secunde si
zeci de minute pe un domeniu unghiular de 360 grade. Precizia acestor
traductoare este influentata de mai multi factori, printre care: tipul
bobinajului folosit, precizia executiei mecanice (coaxialitatea celor
doud armaturi, ovalitati si excentricitati cat mai reduse); calitatea
materialului din care sunt realizate tolele, inclinarea dintilor unuia
dintre pachete (in cele mai multe cazuri a rotorului) in raport cu
generatoarea pachetului.

- robotica;
- instrumente medicale.

Utilizarea resolverelorin sisteme de actionari pentru:

- echipamenteindustriale (masini unelte, sisteme de impachetare);
- antenaradar-—sisteme de pozitionare;
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